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คอลัมน Unmanned Tech Update โดย วิษณุ มั่งค่ัง 

ตอน จับตามหาอํานาจพัฒนายานยนตรบไรคนขับ 

 

การใชหุนยนตหรืองานยานยนตรบไรคนขับหรือยานยนตไรคนขับดานการทหารและความม่ันคง  

มาจากจุดเริ่มตนของความตองการท่ีใชงานยานยนตรบไรคนขับเพ่ือทําภารกิจเก็บกูและทําลายวัตถุระเบิดจาก

การกอความไมสงบ หรือวัตถุระเบิดท่ีหลงเหลือและตกคางจากสงครามความขัดแยงในอดีต เชน กับหรือทุน

ระเบิด (UXO) โดยยานยนตรบไรคนขับจะถูกสงไปทํางานท่ีมีภาวะอันตรายสูงแทนการสงเจาหนาท่ีเขาไปเสี่ยง

อันตราย ซ่ึงเจาหนาท่ีจะควบคุมหุนยนตจากระยะไกล (Tele - Operate) ผานสายเคเบิลหรือคลื่นวิทยุ ซ่ึง

ตลอดระยะเวลากวาทศวรรษในการตอตานกลุมกอความไมสงบ (Counter Insurgency : COIN) ยานยนตรบ

ไรคนขับไดกลายมาเปนเครื่องมือประจําหนวยในระดับยุทธวิธี ท่ีชวยสงวนกําลังรบจากภัยระเบิดแสวงเครื่อง 

สงผลใหกําลังพลมีความม่ันใจ มีขวัญและกําลังใจท่ีเขมแข็งมากยิ่งข้ึน จึงจะเห็นไดวามียานยนตรบไรคนขับเก็บ

กูวัตถุระเบิดถูกผลิตข้ึนมาหลายรุนหลายแบบและไดรับการนําไปใชงานเปนจํานวนมาก โดยเฉพาะในกองทัพ

สหรัฐฯ ท่ีมีอัตราการเพ่ิมจํานวนของยานยนตรบไรคนขับเก็บกูวัตถุระเบิดอยางรวดเร็ว โดยลาสุดพบวามียาน

ยนตรบไรคนขับขนาดเล็กกวา 20,000 ชุด อยางไรก็ตาม สภาพแวดลอมดานความม่ันคงและการใชกําลังทาง

ทหารกําลังอยูในชวงการเขาสูวิวัฒนาการอีกข้ันหนึ่งในรูปแบบสงคราม Hybrid อันแฝงเรนดวยวาระทาง

การเมืองระหวางประเทศท่ีหยั่งรากลึก ซับซอนในเชิงยุทธศาสตรความม่ันคงและเทคโนโลยีทางทหารท่ีเปยม

ดวยความรุนแรง พ้ืนท่ีการรบถูกปกคลุมดวยหมอกแหงสงครามไรขอบเขตท่ีชัดเจน สงผลใหการรบตามหลัก

นิยม ยุทธวิธี และดวยอาวุธเดิม ๆ ไมกอใหเกิดความไดเปรียบและขาดประสิทธิภาพ  หนทางหนึ่งท่ีจะดํารง
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ความไดเปรียบเหนือขาศึกคือการใชยานไรคนขับภาคพ้ืนหรือยานยนตรบไรคนขับเขามาใชในภารกิจสนับสนุน

การรบและการชวยรบในปฏิบัติการในอนาคตขางหนา  

หากสํารวจสถานภาพยานยนตรบไรคนขับทางทหารท่ีมีอยูในปจจุบัน พบวามีอยู 3 ขนาด ไดแก 

ขนาดเล็ก ใชในการลาดตระเวนและตรวจการณ สวนขนาดกลาง ใชสําหรับเก็บกูและทําลายวัตถุระเบิด มีแขน

กล ปนฉีดน้ําแรงดันสูงและเครื่องมือตรวจจับ CBRN สําหรับยานยนตรบไรคนขับขนาดใหญ ใชสําหรับเคลียร

เสนทาง ลําเลียงสัมภาระ และเปนยานรบ โดยยานยนตรบไรคนขับขนาดเล็ก มีน้ําหนักเบา จึงเหมาะกับหนวย

ดําเนินกลยุทธหรือการรบในเมืองหรือรบแบบประชิด CQB สําหรับสงเขาไปยังพ้ืนท่ีหรืออาคารเปาหมาย เพ่ือ

นําสงภาพกลับมายังผูใช ใหเห็นภาพของสถานการณไดดีข้ึน ถึงแมจะถูกจํากัดดวยขนาดและน้ําหนัก แตยาน

ยนตรบไรคนขับขนาดเล็กบางรุนไดรับการออกแบบใหสามารถรองรับการติดตั้งอุปกรณตรวจจับ (Sensor) ได

หลากหลายชนิด อาทิ Laser Scanner สําหรับใชทําแผนท่ี 3D รวมถึงอุปกรณตรวจจับสารเคมีและชีวภาพ 

และเนื่องจากยานยนตรบไรคนขับขนาดเล็กถูกจัดใหเปนหนึ่งในอุปกรณทางยุทธวิธี จึงมีความทนทานตอการ

ตกกระแทกและสภาพแวดลอมไดเปนอยางดี สวนยานยนตรบไรคนขับขนาดกลาง ใชสําหรับการเก็บกูและ

ทําลายวัตถุระเบิดเปนหลัก ขีดความสามารถสําคัญ คือ แขนกลท่ีสามารถหยิบจับวัตถุไดอยางแมนยํา สามารถ

เคลื่อนยายวัตถุตองสงสัย เพ่ือนําไปทําลายดวยปนฉีดน้ําแรงดันสูงไดอยางปลอดภัย สําหรับยานยนตรบไร

คนขับขนาดใหญ หรืออาจจะเรียกอีกอยางวายานยนตไรคนขับ มีการขับเคลื่อนดวยเครื่องยนต เพ่ือใหมีกําลัง

ในการลําเลียงสัมภาระ สามารถติดตั้งดวยอาวุธประเภทปนกลและจรวดตอสูรถถัง รวมถึงยานยนตทางทหารท่ี

ถูกดัดแปลงใหสามารถควบคุมจากระยะใกล และทํางานเปนก่ึงอัตโนมัติได โดยอาศัยเทคโนโลยี Driverless 

Car/Self-Driving มาติดตั้งกับรถยนตทางทหาร เชน HMWVV หรือ M113 เปนตน ซ่ึงยานยนตไรคนขับทาง

ทหาร กําลังไดรับความสนใจเปนอยางมากในขนาดนี้ เพราะมีศักยภาพและสมรรถนะเพียงพอตอภารกิจ

สนับสนุนการรบและการชวยรบ รักษาเสรีในการดําเนินกลยุทธเขาไปในแนวลึกของสนามรบไดเปนอยางดี  

จับตาความเคล่ือนไหวมหาอํานาจพัฒนายานยนตรบไรคนขับ 

สหรัฐ  

เม่ือตนป ค.ศ. 2017 กองทัพบกสหรัฐฯ เปดเผยยุทธศาสตรยานยนตรบไรคนขับและยานไรคนขับสู

สาธารณะฉบับลาสุด สะทอนถึงความจําเปนและความเรงดวน ตลอดจนทิศทางการพัฒนา และรูปแบบการใช

งานในอนาคต กองทัพบกสหรัฐฯ ตระหนักในการพัฒนายานยนตรบไรคนขับและยานไรคนขับของประเทศ

มหาอํานาจอ่ืน ๆ อยาง รัสเซีย และจีน โดยมองวาเทคโนโลยีทางทหารท่ีอุบัติข้ึนจากประเทศมหาอํานาจบาง

ประเภท มีความทันสมัยและขีดความสามารถท่ีเหนือกวา ท้ังนี้กองทัพบกไดกําหนดเปาหมายการพัฒนายาน

ยนตรบไรคนขับเพ่ิมขีดความสามารถในดาน 1) การเพ่ิมความตระหนักรูในสถานการณ ยานยนตรบไรคนขับ

จะกลายเปนสวนลวงหนาท่ีถูกสงไปลาดตระเวนและตรวจการณ 2) ชวยลําเลียงสัมภาระในการเคลื่อนท่ีทาง

เทาระยะไกล ชวยลดความเหนื่อยลาและการบาดเจ็บจากการแบกน้ําหนักเปนเวลานาน 3) การสงกําลังบํารุง

ในยามฉุกเฉิน ภายใตการยิงกดดันจากขาศึก 4) ลดความเสี่ยงของกําลังพลจากการโจมตีของขาศึก แนวทางใน
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การพัฒนายานยนตรบไรคนขับทางทหารไว 3 ดาน ไดแก ความประหยัดและคุมคา การลดตนทุน 2.การ

พัฒนาแบบเพ่ือเพ่ิมความสามารถหรือ Upgrade ทดแทนการจัดซ้ือใหม 3. การรองรับเชื่อมตออุปกรณเสริม

ตามภารกิจ และ 4.ความปลอดภัยดาน Cyber 

แผนการพัฒนาเทคโนโลยียานยนตรบไรคนขับทางทหาร ระบุถึงกรอบการพัฒนาออกเปน 3 ระยะ 

โดยในระยะท่ี 1 หวงป ค.ศ.2017 – 2020 จะเปนการนําเทคโนโลยีท่ีมีอยูแลวและพรอมนําเขาประจําการ 

ตอมาในระยะท่ี 2 หรือ ระยะกลาง หวงเวลา ป ค.ศ.2021 – 2030 เปนการพัฒนาเทคโนโลยีท่ีมีความเปนไป

ได และในระยะสุดทายคือระยะท่ี 3 หวงเวลาป ค.ศ.2031 – 2040 จะเปนเทคโนโลยีท่ีล้ําหนา ท่ียังไมเคยมี

การพัฒนามากอน ท้ังนี้ ถึงแมวาจะมีงบประมาณมหาศาล แตแนวทางการพัฒนาถูกตีกรอบใหดําเนินไปอยาง

รวดเร็วทันใชงานและคุมคาตองบประมาณท่ีลงทุนไป มุงเปาไปท่ีการพัฒนาเทคโนโลยีดานการทํางานท่ีเปน

อัตโนมัติ ปญญาประดิษฐ และอุปกรณควบคุมมาตรฐานเดียวกัน  

แผนระยะใกล เปนการเริ่มนํายานยนตรบไรคนขับเขามาใชงานในหนวยระดับยุทธวิธี ท่ีแตเดิมยาน

ยนตรบไรคนขับจะมีเฉพาะในหนวยทหารชางหรือหนวย EOD เทานั้น ในขณะนี้กําลังมีการทดสอบเพ่ือ

คัดเลือกแบบและคุณลักษณะของยานยนตรบไรคนขับท่ีจะเขาประจําการตามแผนระยะใกลนี้ โดยยานยนตรบ

ไรคนขับจะทําหนาท่ีชวยในการลาดตระเวน สํารวจเสนทาง และลําเลียงสัมภาระ ซ่ึงประกอบไปดวยอาหาร 

น้ําและกระสุน การมียานยนตรบไรคนขับจะชวยแบงเบาภาระ สงผลใหกําลังรบปฏิบัติภารกิจไปไดไกลและ

นานมากยิ่งข้ึน ลดอาการบาดเจ็บจากการตองแบกสัมภาระไปในทางไกล ประกอบกับการใชงานในการสง

กําลังบํารุง แผนระยะกลาง ทําการขยายผลท่ีไดจากในระยะแรกใหมีขีดความสามารถสูงข้ึน กําลังพลมีความ

เขาใจและสามารถประยุกตใชยานยนตรบไรคนขับใหสอดคลองและสนับสนุนกับหลักนิยม จะมีการศึกษาการ

ทํางานแบบเปนฝูง หรือ Swarm รวมถึงการเริ่มท่ีจะใหยานยนตรบไรคนขับลําเลียงสัมภาระไปยังปลายทาง

โดยท่ีไมตองมีเจาหนาท่ีคอยควบคุมกํากับ นอกจากนี้จะมีการใชงานยานยนตรบไรคนขับขนาดเล็กเพ่ือ

ลาดตระเวนและตรวจการณ ชวยตอระยะสื่อสารในสนามรบ โดยท่ียานยนตรบไรคนขับจะมีขนาดเล็กกะทัดรัด 

ทํางานตอเนื่องไดนานข้ึน ทําหนาท่ีเปน Node ในการแลกเปลี่ยน รับสงขอมูลการขาว ในขณะท่ียานยนตรบไร

คนขับขนาดกลางและขนาดใหญ มีสมรรถนะเพียงพอในการบรรทุก Payload ไดมากข้ึน เชน CBRN และ ISR 

นอกจากนี้ ถูกใชในการอพยพผูบาดเจ็บออกจากพ้ืนท่ีท่ีมีการปะทะ ชวยลดความเสี่ยงท่ีอาจจะเกิดข้ึนเพ่ิมได 

การสงกําลังบํารุงระหวางหนวยท่ีอยูกระจายไปตามพ้ืนท่ี และในระยะนี้เองท่ีจะเริ่มประจําการยานยนตรบไร

คนขับติดอาวุธ โดยกองทัพบกจะเริ่มทยอยเขาประจําการเพ่ือทดสอบและทดลองใชงาน คูขนานไปกับการ

พัฒนา เพ่ือรนเวลาในข้ันตอนการทํา Product Development และการปรับ TTP เพ่ือรองรับกับเทคโนโลยี

ใหมนี้ และแผนระยะยาว ในหวงเวลาของ ป ค.ศ.2031 – 2040 เปนการนํายานยนตรบไรคนขับท่ีเกิดจากวิจัย

และพัฒนาดานยานยนตรบไรคนขับ จากภาคอุตสาหกรรมปองกันประเทศมานําเขาประจําการ การปรับ

โครงการของกําลังรบเพ่ือใหรองรับกับเทคโนโลยี ระบบยานยนตไรคนขับจะชวยเพ่ิมหนทางปฏิบัติใหกับ

ผูบังคับบัญชา ยานยนตรบไรคนขับขนาดเล็กจะทํางานกันเปนฝูงหรือเปนกลุม โดยจะรับหนาท่ีเปนสวน

ลวงหนา เขาไปในพ้ืนท่ีเปาหมาย กอนหนวยรบ เพ่ือหาขาวและรอคําสั่งการโจมตี ฝูงยานยนตรบไรคนขับจะ
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ถูกบรรลุอยูในตูคอนเทนเนอร โดยยานยนตรบไรคนขับจะเริ่มทํางานเองโดยอัตโนมัติ โดยเฉพาะในการสง

กําลังบํารุง การใชงานจะสะดวกและรวดเร็วตามจังหวะการรบ ยานไรคนขับจะถูกออกแบบมาใหมีตนทุนต่ํา 

ใชสงไปทําลายเปาหมายท่ีมีมูลคาสูง มีการปองกันท่ีแนนหนา ลดความเสี่ยงของมนุษย   

MUTT 

ยานยนตรบไรคนขับ Multipurpose Unmanned Tactical Transport หรือ MUTT เปนยานยนต

รบไรคนขับสายพาน ใชเปนยานพาหนะในการลําเลียงสัมภาระเปนหลัก โดยมีภารกิจการลาดตระเวนและยิง

สนับสนุนเปนภารกิจรอง MUTT ผลิตและออกแบบโดย General Dynamics Land Systems ทํางานไดใน

สองโหมด คือ Manual โดยมีเจาหนาท่ีบังคับ และ Semi Auto Leader – Follower ในโหมดนี้ยานยนตรบ

ไรคนขับจะเคลื่อนท่ีตามผูบังคับโดยอัตโนมัติ สําหรับโครงสรางของ MUTT มีน้ําหนักราว 350 กิโลกรัม 

สามารถติดตั้งระบบอาวุธความคุมระยะไกล (Remote Weapon) MUTT ถูกบรรจุเขาเปนสวนหนึ่งของการ

ฝก Pacific Manned-Unmanned Initiative (PACMAN-I) ซ่ึงเปนการฝกเพ่ือทดสอบการทํางานรวมกัน

ระหวางยานไรคนขับและกําลังพล รวมถึงการพัฒนาแนวทางการปฏิบัติภารกิจ ซ่ึงการฝกในป ค.ศ.2016 เปน

การฝกครั้งท่ี 3 โดยมีหนวย 25th Infantry Division เปนผูรับผิดชอบหลัก  

 

 
ที่มา https://www.army.mil/article/172442/soldiers_test_robot_tech_during_visit_by_army_secretary_fanning 

 

ไมเพียงแคกองทัพบกสหรัฐฯ เทานั้น ท่ีกําลังศึกษาการใชงานยานยนตรบไรคนขับเพ่ือภารกิจ

สนับสนุนการรบและการชวยรบ เพราะในอดีตหนวยนาวิกไดทุมงบประมาณในการพัฒนายานยนตรบไรคนขับ

แบบเคลื่อนท่ีดวยขา หรือ ท่ีรูจักในโครงการ BigDog สามารถเดินไปตามภูมิประเทศไดอยางคลองแคลว แต

https://www.army.mil/article/172442/soldiers_test_robot_tech_during_visit_by_army_secretary_fanning
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ดวยระบบขับเคลื่อน เม่ือกวา 10 ป มาแลว มีเสียงเครื่องยนตท่ีดัง จึงไมเหมาะกับการซอนพราง โครงการจึง

ถูกยกเลิกไป ในปจจุบัน หนวยนาวิกโยธินสหรัฐฯ กลับมาใหความสนใจกับยานยนตรบไรคนขับอีกครั้ง โดย

กําลังศึกษาการนํายานยนตรบไรคนขับเขามาเพ่ิมประสิทธิภาพและความปลอดภัยในการปฏิบัติภารกิจยกพล

ข้ึนบก โดยไดนํายานยนตรบไรคนขับ the Multipurpose Unmanned Tactical Transport (MUTT) มา

เข า ร ว ม ก า ร ฝ ก  Ship-to-Shore Maneuver Exploration and Experimentation Advanced Naval 

Technology Exercise 2017 ซ่ึงเปนครั้งแรกท่ีมีการนํายานยนตรบไรคนขับเขามารวมสาธิตและทดสอบ

ทํางานรวมกับหนวย ถือวาเปนการเปลี่ยนแปลงครั้งสําคัญของการดําเนินยุทธวิธีการยกพลข้ึนบก เพราะท่ีผาน

มายุทธวิธีและเทคโนโลยีท่ีใชยังคงรูปแบบดังเดิมนับตั้งแตครั้งสุดทายท่ีมีการยกพลข้ึนบก แตเนื่องจาก

สภาพแวดลอมและภัยคุมคาม ตลอดจนการแพรขยายของอาวุธนําวิถี ท้ังแบบตอตานเรือ Anti-ship และ

ตอตานยานเกราะ Anti-tank และระบบตรวจการณท่ีขาศึกมีอยู ถือเปนอุปสรรคและอันตรายตอการยกพลข้ึน

บกดวยแบบ Amphibious และ Ship-to-Shore  

 

การฝก Ship-to-Shore Maneuver Exploration and Experimentation Advanced Naval Technology Exercise 2017 

Autonomous Mobility Applique System (AMAS)  

AMAS เปนโครงการพัฒนาชุดควบคุมยานยนตทางทหาร เชน รถบรรทุกแบบ M1075 หรือ M915 

ใหสามารถทํางานในรูปแบบของยานยนตไรคนขับได วัตถุประสงคของโครงนี้คือชวยลดอุบัติเหตุและความ

เสี่ยงตอการถูกลอบโจมตี นอกจากนี้ AMAS ชวยใหการลําเลียงในเวลากลางคืนมีความปลอดภัยมากยิ่งข้ึน 

จากการท่ีเจาหนาท่ีสามารถสังเกตการณเหตุการณรอบ ๆ จากกลอง EO/IR สงมายังจอแสดงผล AMAS  
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มีพ้ืนฐานเทคโนโลยีเดียวกับ Driverless Cars / Self Driving Car ของอุตสาหกรรมยานยนต Google หรือ 

Uber ซ่ึงระบบนํารองประกอบไปดวย เรดาร Stereo Camera Lidar และ GPS โดยท่ี AMAS สามารถ

ควบคุมใหยานยนตเคลื่อนท่ีไดตามเสนทางท่ีมีอยูในฐานขอมูล ทําความเร็วได 40 ไมลตอชั่วโมง โดยสามารถ

เคลื่อนท่ีในรูปขบวนได โดยตั้งเปาจะเริ่มติดตั้งใหกับรถบรรทุกชุดแรก 100 ถึง 200 คัน ในขณะนี้ AMSS 

ทํางานไดเปนก่ึงอัตโนมัติเทานั้น ตาม Way-point ท่ีกําหนด แตในระยะถัดไปจะเปนการพัฒนาการทํางานใน

แบบ Leader - Follower ในลักษณะของการเคลื่อนท่ีตามรถนําขบวนท่ีขับโดยเจาหนาท่ี และยานพาหนะท่ี

เหลือเปนระบบ AMAS โดยในระยะสุดทายจะเปนขบวนยานยนตไรคนขับท้ังหมด  

 

รถบรรทุกแบบ M1075 ที่ถูกดัดแปลงใหทํางานโดยไมมีคนขับ 

Squad Mission Support System (SMSS) 

SMSS เปนยานยนตรบไรคนขับอเนกประสงค ออกแบบและผลิตโดย Lockheed Martin เพ่ือใชใน

ภารกิจการสงกําลังบํารุง การลาดตระเวนตรวจการณ และการตอระยะสัญญาณการสื่อสาร เปนตน มีระยะ

ปฏิบัติการท่ี 200 กิโลเมตร บรรทุกน้ําหนักได 680 กิโลกรัม SMSS การควบคุมมีใหเลือกหลายแบบเชนดวย

รีโมท หรือนอกระยะสายตา NLOS ดวยสัญญาณ Data Link จากดาวเทียม SMSS ผานการอนุมัติใหนําไป

ทดสอบทดลองใชงานในอัฟกานิสถานเม่ือป ค.ศ.2011 เปนเวลา 5 เดือนเพ่ือสาธิตและเก็บขอมูลการทํางาน

ของยานยนตรบไรคนขับ การตอบสนองตอภารกิจ และท่ีสําคัญคือการทํางานรวมกันระหวางเจาหนาท่ีและ

ยานยนตรบไรคนขับ ผลการทดสอบไดรับการตอบรับเปนอยางดี ในดานของการชวยบรรทุกสัมภาระ ชวยให

กําลังรบเคลื่อนท่ีดวยเทาไดระยะไกลข้ึน นอกจากนี้ SMSS มีเครื่องกําเนิดไฟฟาในตัว ชวยทําหนาท่ีจายไฟ
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ใหกับหนวยไดเปนอยางดี ทางบริษัทผูผลิตตั้งเปาให SMSS เปนยานรบท่ีรองรับภารกิจมากข้ึนในอนาคต เชน 

การตอตานระเบิดแสวงเครื่อง การลําเลียงผูบาดเจ็บ การยิงสนับสนุน การเฝาระวัง CBRNE เปนตน  

 

 

Squad Mission Support System (SMSS) 

Armed Robotic Combat Vehicle (ARCV) 

เปาหมายระยะไกล กองทัพบกสหรัฐฯ ตั้งเปาไวท่ีการนํายานยนตรบไรคนขับเขาประจําการในรูปแบบ

ของกองกําลังผสมระหวางยานรบท่ีมีคนขับและไรคนขับเขาดวยกัน ในรูปแบบของการทํางานแบบทีม โดยท่ี

ผานมามีการสรางตนแบบข้ึนมาหนึ่งระบบ Black Cat โดยบริษัท BAE ซ่ึงวัตถุประสงคของยานรบรุนนี้คือ

ศึกษาความเปนไปไดทางดานเทคนิค ยุทธวิธีและหนทางปฏิบัติ ในการทํางานรวมกันระหวางกําลังพลและยาน

ยนตรบไรคนขับ ระบบขับเคลื่อนถอดแบบมาจาก M113 ตีนตะขาบและขอตอเปนประเภทแบบเดียวกัน 

ขับเคลื่อนดวยเครื่องยนตขนาด 300 hp ของ Caterpillar ดวยเกียรของ Allison ระบบเบรกมีสองชุด ชุด

หลักและชุดสํารองในกรณีฉุกเฉิน เปนพ้ืนฐานของความแข็งแรงทนทาน เหมาะกับถนนลาดยางหรือภูมิ

ประเทศ การควบคุมผานเจาหนาท่ีท่ีประจําอยูในยานรบอีกคัน จากระยะท่ีปลอดภัย ยานยนตไรคนขับจะ

เหมาะกับภารกิจท่ีคอนขางจะเสี่ยงภัย อาทิ การลาดตระเวน ตรวจการณ คนหาเปาหมาย การขาว สํารวจ

พ้ืนท่ีปนเปอน CBRN และหากจําเปน สามารถใชอาวุธตอตีขาศึกได 
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ระบบนํารอง ประกอบดวยเครื่อง Laser Detection and Ranging (LADAR) และกลองวิดิโอ โดยผล

การสแกนของ LADAR จะถูกนําไปหลอมรวมกับกลอมวีดีโอ ผานการประมวลผลออกมาเปนภาพ 3 มิติ 

นอกจากนั้นยังมีอุปกรณ Inertial Navigation System (INS) และ GPS 

 

Armed Robotic Combat Vehicle (ARCV) 

สวนของระบบอาวุธอยูภายใตการควบคุมของ Combat System Module (CSM) ควบคุมกลไกการ

ทํางานของปอมปน มีสถาปตยกรรมระบบของ BAE ท่ีพัฒนาในรถรบ Bradley และ สวน Perception 

System ควบคุมระบบนํารอง โดยนําภาพจาก Sensor ตาง ๆ รวมกับคาพิกัดจาก IMU/GPS ใหผลออกมา

เปนแผนท่ี พรอมคาความสูง เพ่ือใชสําหรับหลบหลีกสิ่งกีดขวาง  

ในดานของ AI ทาง BAE ประยุกตผลงานวิจัย ท่ีมีการศึกษามาแลวในระดับหนึ่งดวยเทคนิค Cost 

Map Minimization เชน A-star เพ่ือใชคํานวณคาเสนทางท่ีเหมาะสมท่ีสุด โดยกําหนดจาก สภาพภูมิประเทศ

และสมรรถนะของรถ ยังคงใช 3D Point Cloud ในการจําลองสภาพแวดลอม โดยนําขอมูลจากภาพวีดีโอ 

GPS/IMU มาใชประกอบเปน 3D Point Cloud แบบละเอียด ขอมูลตาง ๆ เปนตัวแปรในการประเมิน 

 รัสเซีย 

รัสเซียเปนประเทศมหาอํานาจท่ีนาจับตามอง  Russian Military Industrial Committee (MIC) 

อนุมัติแผนวิจัยและพัฒนายานไรคนขับ โดยตั้งเปาผลิตยานยนตรบไรคนขับเขาประจําการในอัตราสวนรอยละ 

http://defense-update.com/tag/russia
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30 ของยานรบจะเปนยานไรคนขับ สถาบันวิจัยยานไรคนขับกอตั้งข้ึนในป ค.ศ.2014 โดยเริ่มจากผลิตยานไร

คนขับสําหรับรักษาความปลอดภัยฐานยิงขีปนาวุธ ตอมาในชวงป ค.ศ.2017 – 2018 MIC กําหนดเปาพัฒนา

ยานยนตรบไรคนขับตองติดอาวุธ พรอมการคนหาเปาหมาย ซ่ึงเริ่มมีการเผยแพรผลงานออกมาอยางเปน

ทางการหลายรุน พรอมกับทําการสาธิตไปเม่ือไมนานมานี้ การพัฒนายานยนตรบไรคนขับของรัสเซียมีหลาย

ดานท่ีนาสนใจ และเปนสัญญาณบงบอกถึงแนวโนมของยานยนตรบไรคนขับท่ีจะออกสูสนามรบในอนาคต  

UDAR 

ยานยนตรบไรคนขับรุนแรกของรัสเซียไดแก UDAR ซ่ึงเปนรถยานเกราะสายพานแบบ BMP-3 ท่ีถูก

ดัดแปลงใหเปนยานยนตไรคนขับ เหตุผลท่ีทีมวิศวกรเลือกใช BMP-3 เปนฐานในการสราง UDAR คือ BMP-3 

เปนรถยานเกราะสายพานรุนท่ีมีประจําการมากท่ีสุดในกองทัพรัสเซียขณะนี้ หัวหนาวิศวกรโครงการอธิบาย

เสริมวา การพัฒนายานยนตรบไรคนขับโดยเริ่มตนนับหนึ่งใหม จากข้ันตอนการออกแบบ ไปสูการผลิตระบบ

ขับเคลื่อน ชวงลางและอาวุธ เปนการสูญสิ้นทรัพยากรและเวลาโดยเปลาประโยชน เพราะเทคโนโลยีดานยาน

ยนตในปจจุบันสวนใหญ สามารถถูกนํามาใชงานไดเลย นอกจากนั้น รถยานเกราะรุนนี้ยังเปนท่ีคุนเคยของ

หนวยยานเกราะ ท้ังในดานของการใชงานและการซอมบํารุง สะดวกตอการสงกําลังบํารุง โดยอุปกรณท่ีติดตั้ง

เสริมเพ่ือใหรถกลายเปนยานรบท่ีควบคุมจากระยะไกลได มีจํานวน 20 รายการ สวนใหญเปนระบบนํารอง ท่ีมี

การรวมขอมูลจาก Sensor ตาง ๆ เพ่ือกําหนดเสนทางการเคลื่อนท่ี UDAR ยังเปนเพียงรุนท่ีหนึ่งท่ีตองอาศัย

การควบคุมจากระยะไกลโดยเจาหนาท่ี จึงเหลือชองวางสําหรับการพัฒนาตอยอดในดานของ AI ใหสามารถ

แกปญหาทางยุทธวิธีหรือปญหาเฉพาะหนาได เพราะในยามฉุกเฉิน การตัดสินใจของ AI จะมีผลกระทบตอ

ภารกิจอยางมาก อยากไรก็ตามวิศวกร เชื่อวาการสราง AI ใหสมบูรณเปนไปไดยากและตองใชเวลา ควบคูไป

กับการสรางฐานขอมูลสําหรับการเรียนรูของ AI  
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UDAR ติดตั้งดวยปอมปนรุน Epokha ผลิตโดย KBP Instrument Design Bureau มาพรอมกับปน

กลขนาด 30 มม. รุน 2A42 รองรับกระสุนขนาด 30x165mm ปนกลรุน PKTM และทอยิงจรวดตอสูรถถัง 

9M133M-2 Kornet-M จํานวน 4 ทอ ปอมปนแบบมาตรฐานท่ีใชในรถรบแบบ Kurganets-25, Bumerang 

(Boomerang) และ T-15 Armata โดรงการนี้ไดรับความเรงดวนอยางสูงจากกระทรวงกลาโหมของรัสเซีย ใน

ดานของระบบอาวุธ มีแนวคิดท่ีนาสนใจ Udar นอกจากจะใชอาวุธเหมือนรถรบท่ัวไปแลว แตยังสามารถสง

พิกัดของขาศึกไปใหหนวยทหารปนใหญและกองทัพอากาศ หรือยานไรคนขับอ่ืน ๆ ผาน Data Link ในการ

สนธิกําลังไดอีกดวย ตอนนี้มีแผนสรางตนแบบเพ่ือใหกองทัพไดนําไปทดสอบทดลองใชงาน 3 รุน คือ รุนรถรบ 

รถกูซอมและรถพยาบาล  

Ulan-9 

ยานยนตรบไรคนขับอีกรุนไดแก Ulan-9 ไดรับการออกแบบมาเพ่ือลาดตระเวนและตรวจการณใน

เขตเมืองหรือเขตชุมชน หรือใชสําหรับการตอตานการกอการราย ในขณะท่ีทําหนาท่ีเปนเกราะกําบังเคลื่อนท่ี

ในการเขาปะทะ ดวยน้ําหนัก 10 ตัน สูง 2.5 ม. กวาง 2.5 ม. และยาว 5 ม. ทําความเร็วได 35 กม./ชม. บน

ถนน Round Pressure 0.6 kg/sq ระยะปฏิบัติการ 3 กม. ติดตั้งดวยจรวดตอสูรถถังแบบ 9M120-1 Ataka 

จํานวน 4 ทอยิง ชวยใหโจมตีเปาหมายท่ีหางออกไปไกลถึง 6 กม. ได ปอมปนมาพรอมกับปนกลขนาด 

30x165 มม. แบบ 2A72 ทอปลอยอาวุธนําวิถีจํานวนแบบจรวดตอสูรถถัง 9S120 Ataka และจรวดตอสู

อากาศยาน 9S846 Strelets และ 9K33 Igla รวมแลวจํานวน 12 ทอยิง    
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โดยความเคลื่อนไหวลาสุดจากฝงรัสเซีย สํานักสื่อ RT เผยวาหัวหนาวิศวกรผูออกแบบรถถัง T-14 ซ่ึง

เปนรถถังรุนลาสุดของรัสเซียแถลงกับผูสื่อขาวถึงสงครามในอนาคตจะเปนสนามรบของยานยนตรบไรคนขับ

และยานไรคนขับ ดวยขอไดเปรียบของการเปนรถถังยุคใหมท่ีระบบตาง ๆ ถูกเชื่อมกันดวยโปรโตคอลการ

สื่อสารท่ีเปนมาตรฐาน จึงไมใชเรื่องยากท่ีจะดัดแปลงใหเปนรถถังไรคนขับ เพราะในระหวางท่ีออกแบบ T-14 

ทางทีมงานไดออกแบบสถาปตยกรรมระบบและโครงสรางพ้ืนฐานใหรถถัง T-14 ทํางานในลักษณะของรถถังไร

คนขับไดในอนาคต พรอมกันนี้ทางทีมงานยืนยันวาการสราง Platform ตอจากนี้ไมใชเรื่องยาก แตการจะสราง 

AI ใสเขาใน Platform แลววิเคราะหสถานการณในสนามรบและทําการหาขอตกลงใจเปนเรื่องท่ียาก  

นวัตกรรมสูยานไรคนขับท่ีสมบูรณ 

จากตัวอยางของยานยนตไรคนขับแสดงใหเห็นวาการพัฒนาตัวยานยนตและระบบอาวุธนั้นไมใชเรื่อง

ยากอีกตอไป เพราะผูพัฒนาสามารถแสวงเทคโนโลยีท่ีมีอยูในอุตสาหกรรมปองกันประเทศท่ีมีอยูแลว อยางไร

ก็ตาม ท้ังนี้สถานภาพของยานยนตรบไรคนขับในปจจุบันถือวายังมีความเปนอัตโนมัติท่ีคอนขางต่ํา เห็นไดจาก

ยานยนตรบไรคนขับหนึ่งตัวตองใชเจาหนาท่ีควบคุมหนึ่งคน โดยจะเริ่มจากการควบคุมผานสายหรือคลื่นวิทยุ 

ในลักษณะการผสมผสานระหวาง Tele-operate และ Semi-Automatic ทําภารกิจข้ันพ้ืนฐาน นวัตกรรม

และเทคโนโลยีท่ีเปนกุญแจไขสูยานไรคนขับท่ีเปนอัตโนมัติสมบูรณคือ ปญญาประดิษฐ หรือ Artificial 

Intelligence (AI) ปราศจากการควบคุมของมนุษย แตจะรับคําสั่งท่ีถูกปอนใหยานยนตรบไรคนขับไปทํา

ภารกิจ ซ่ึงในขณะนี้ มีการศึกษา วิจัยและคนควาดาน AI อยางกวางขวาง โดยเฉพาะทางดาน Neural 

Network Machine Learning และ Deep Learning ซ่ึงรองรับกระบวนการประมวลขอมูล สูการตัดสินใจ



          Unmanned Tech Update ตอน ยานรบไรคนขับ           12 

 

และแกปญหาท่ีซับซอน ตอบสนองตอสภาวะแวดลอมท่ีอยูภายใตการควบคุม แตท้ังนี้ AI ท่ีพรอมนํามาใชงาน

ทางทหาร เพ่ือปฏิบัติภารกิจพ้ืนฐานหรือท่ีมีซับซอน ภายใตสภาพแวดลอมท่ีมีเปลี่ยนแปลงอยางรวดเร็วและ

ทันตอสถานการณ จําเปนตองอาศัยระยะเวลาในการพัฒนาและฮารดแวรเพ่ือมารองรับการประมวลตัวแปร

ตาง ๆ รวมถึงการจําลองการเรียนรูและการจดจํา ท่ีมีมากมายมหาศาล โดย AI เปนองคประกอบท่ีสําคัญของ

ยานไรคนขับในสวนของการชวยวิเคราะหขอมูลและหาขอตกลงใจเพ่ือชวยในการตัดสินใจ นําไปสูการทํางานท่ี

เปนอัตโนมัติมากยิ่งข้ึน เชน การวิเคราะหสภาพภูมิประเทศ เพ่ือนําขบวนขนสงไปยังพ้ืนท่ีตามเสนทางภูมิ

ประเทศ เปนตน  

นอกเหนือจากนี้ AI จะถูกนํามาใชในการนํารองแลว AI ยังจะมีบทบาทสําคัญกับระบบอาวุธในสวน

ของการคนหาเปาหมายอัตโนมัติ หรือ Automatic Target Recognition (ATR) ซ่ึงเปนองคประกอบสําคัญ

ตอการคนหาและติดตามเปาหมาย จาก Sensor ตาง ๆ เชน กลอง EO/IR หรือ เรดาร เพ่ือชวยใหโจมตีได

อยางรวดเร็ว ลดความผิดผลาดและเพ่ิมความแมนยํา ไดดีกวาการตัดสินใจของมนุษย ในกระบวนการคนหา

เปาหมาย AI จะชวยแยกเปาหมาย ออกจากฉากหลัง (information extraction) เปรียบเทียบกับฐานขอมูล 

(Target Library) ข้ึนบัญชีเปาหมาย วิเคราะห Target Signature รวมถึงบงบอกพฤติกรรมของเปาหมาย 

สามารถบงบอกหรือระบุภัยคุกคามดวยเทคนิค Recognition by Part หรือ Shape Base เปนตน เพ่ือจะ

เลือกใชอาวุธท่ีเหมาะสม กับเปาหมายไดอยางรวดเร็วและแมนยํา ถึงแมขาศึกจะใช Decoy เพ่ือลวงก็ตาม แต

ท้ังนี้ AI ไมไดจํากัดอยูแคการใชอาวุธเพียงเทานั้น แตในทางกลับกัน AI สามารถนํามาใชในมาตรการปองกัน

ยานรบ ในกรณีท่ีตกเปนเปาหมาย เพ่ือรับมือและตอบโตระบบอาวุธของขาศึก  

อีกหนึ่งเทคโนโลยีท่ีเปนหัวใจสําคัญของยานไรคนขับคือการระบุพิกัดและตําแหนง ซ่ึงในภาวะปกติ

ยานไรคนขับอาศัยคาพิกัดจาก GPS ท่ีเปดใชงานโดยท่ัวไป รวมถึงชิปปรืออุปกรณ GPS ท่ีใชในงานวิจัยเปน

เกรดท่ีเหมาะกับงานทางพาณิชย เพราะภาวะสงคราม ประเทศผูเปนเจาของดาวเทียม GPS อาจจะระงับ

สัญญาญได นอกจากนี้ขาศึกหรือประเทศท่ีเปนคูขัดแยงใชเปนนยุทธวิธีของ Navigation Warfare (NAVWAR) 

การตอตานและรบกวนสัญญาณการรับสงพิกัด GPS ท่ีผานมามีรายงานการรบกวน GPS ในยูเครน และตาม

แนวพรมแดนระหวางเกาหลีเหนือและเกาหลีใต สงผลกระทบตอยานยนตท่ีตองใช GPS ในการนํารอง ท่ีใน

บางครั้งครอบคลุมพ้ืนท่ีรัศมีวงกวางถึง 10 กม. นอกจากนั้นการนํารองดวย GPS ยังมีความเสี่ยงจาก 

Spoofing เพราะ GPS อาศัยคลื่นความถ่ีสัญญาณจากภายนอก เปนชองวางใหถูกรบกวนและจูโจม ซ่ึง

แนวทางในการแกปญหาการนํารองในสถานการณท่ีมีการรบกวน GPS โดยใชเทคนิคการผสมผสาน GPS และ 

INS เขาดวยกันเพ่ือเพ่ิมความแมนยํา ในภารกิจท่ีมีระยะเวลาปฏิบัติการยาวนานตอเนื่อง โดยใหมีการชดเชย

คาความคลาดเคลื่อนหรือ Drift นอกจากนี้ยังอาจจะเลือกใชดาวเทียม GPS จากยานความถ่ีอ่ืน ๆ หรือจากวง

โคจรอ่ืน ๆ รวมท้ังการใช Selective Availability Anti-spoofing Module (SAASM) ท้ังนี้ความละเอียดต่ํา 

จึงเหมาะกับการนํารองท่ัวไปได โดยลาสุดกระทรวงกลาโหมสหรัฐไดพัฒนา GPS M-Code เพ่ือการใชงาน

ในทางทหารโดยเฉพาะ มีความตานทานตอการถูกรบกวนสูงกวา เนื่องจากใชกําลังสงท่ีสูงกวาและมีการ

เขารหัส แตท้ังนี้จะไมกระทบตอ GPS ท่ีใชงานในทางพาณิชยท่ัวไปท่ียานความถ่ี 1575.42 MHz ในการนํารอง
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อากาศยานหรือเรือเดินสมุทรเปนตน นอกจากนี้ยังมีการนํารองโดยไมอาศัยสัญญาณจากดาวเทียม GPS อาทิ 

TIMUs - Timing and Inertial Measurement Units (TIMUs) เปน MEMS, eLoran - Radionavigation , 

EPLRS- Enhanced Position Locating & Recording System ควบคูการการนํารองดวยภาพหรือ Vision 

Based Navigation และ Locata Ground-based เปนตน  

 ภาพของการทําสงครามดวยยานยนตรบไรคนขับหรือยานยนตรบไรคนขับไมใชเรื่องท่ีเกิดจินตนาการ

อีกตอไป เราไดเห็นแลววาประเทศมหาอํานาจกําลังทุมทรัพยากรในการพัฒนายานยนตรบไรคนขับอยาง

เรงดวน ซ่ึงในอนาคตอันใกลเราจะไดเห็นยานยนตรบไรคนขับในการลําเลียงสัมภาระและการสงกําลังบํารุง 

ดังท่ีเห็นจากตัวอยางของยานยนตรบไรคนขับจากสหรัฐอเมริกา ในขณะท่ียานยนตรบไรคนขับจากคายรัสเซีย

อัดแนนดวยระบบอาวุธเต็มอัตรา อีกท้ังมีแนวคิดการออกแบบระบบของรถถังและยานรบรุนใหมใหทํางานใน

แบบยานไรคนขับได แตถึงแมวาเทคโนโลยียานไรคนขับจะมีความกาวหนาสักเพียงไหน แตหัวใจสําคัญของ

ความสําเร็จคือการออกแบบหลักนิยมและการฝกระหวางกําลังพลและยานไรคนขับ เพ่ือดึงเอาขีด

ความสามารถสูงสุดของท้ังสองสวนออกมาเพ่ือทําภารกิจใหสําเร็จไดอยางรวดเร็วและปลอดภัย  


